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在墨西哥湾已经广泛而又成功的使用了
“
亮点

”
并且开展了对砂页岩的研究

。

这两

种方法的试验在其它的第三纪盆地
,

如北海和印度尼西亚都已获得了相同的结果
。

本文的 目的是研究在阿拉斯加湾使用这两种技术的可能性
。

讨论并举例说明了影响

这两种方法的原则性问题
。

用阿拉斯加湾选出的几条测线给出了亮点和层速度研究的例

子
。

{没定勘探者了解该地区的问题和认识到这两种方法的能力和局限性就可以成功地实

现 “
亮点 /平点

” 技术和砂岩一页岩 /层速度研究
。

北密执安志留纪礁块的探测和结论
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已经证明反射地震技术是探侧和绘制北密执安志留纪礁块建造的一种极好的方法
。

!」前估计工业发现的石油为 4一 6亿桶
,

天然气为 3一 5万亿立方叹
。

由碳酸盐建造 (礁块

尖柱 ) 出产
,

其区域范围为 40 一 6 00 英苗
,

深度在 3 0 0 0至 7 0 0 0英叹之间
。

穿过密执安的

北部沿北东一南西向延伸
,

礁块走 向为 10 一 20 哩长
。

礁块高度由大陆架边缘向盆地中心

增加
,

最高为 60 0 叹
。

礁块孔隙度沿走向变化
,

变化范围从 5 %到 30 %
,

取决于综合成

岩过程
。

礁块生长在从尼亚加拉大陆架边缘到平坦的盆地平原的对冲断层 上
。

志 留 纪 时
,

在这些碳酸盐建造的周围和上面沉积了一系列的岩盐层和碳酸盐层
。

根据地震资料发现

了异常
,

因为礁块内部产生的强而有特征的地震波在出现该建造时就会变弱和消失
。

因

此
,

可以绘出尼亚加拉大陆架的边缘
,

因为它产生相似于类柱礁块的地震响应
。

在某些地区
,

由于更新世冰川沉积的不规则分布所引起的高噪声和地震资料畸变
,

造成对作地震解释的困难
。

通过综合的野外方法
、

共深度点迭加
、

静校正以及滤波等解

决了问题
。

用小型计算机分析野外数字
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随着改进的地震资料处理工艺在工业上的普及
,

野外记录仪的保真度就更为重要
,

需要发展超出现在的野外检查方法能力的新的数字检查法
。

例如
,

在检查高增益放大器

时
,

分析系统信噪比就需处理约 10t
, 0 00 个样值以给出有意义的结果

。

以前
,

此项工作由



中心计算机完成
,

它可能装在离被查地震仪很远的地方
。

通过使用现在的小型计算机
,

可以将地震仪的分析移至现场
。

在某些情况下
,

仪器可以联机操作 (直连内部接线 )
。

这就大大地减少了地震队获得资料的时间
。

野外分析也有助于系统调整以获 得最 佳 性

能
。

本文讨论了为基地小型计算机所编的完成下列检查任务的程序
:

(
a

) 可变增益放

大器中增益台阶的增益分析
,

( b ) 随机的和相千的系统噪声
,

( C
) 模数转换器的直

线性
,

( d ) 系统的频率和相位响应以及 ( 。 ) 系统控制分析 (记录头检查 )
。

本文 也讨论了在小型计算机上浮点软设备的使用以及快速正弦波振荡器算法
。
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地震资料处理的一个重大成果是校正由于多检波器数据采集方式所引 起 的 几何效

应
。

通常
,

包括检测相关反射波
,

确定该反射波的函数关系
,

校正单独的 检 波 器 记录

道
,

把选出的记录道综合成迭加道或合成剖面
。

大部分操作都是高度自动化的
。

采用儿

种速度分析技术自动检测反射
,

而单个道 的校正
,

综合的方式则是无足轻重的
。

然而
,

确定 函数关系或
“
时差函数

” ,

它要鉴别有效反射
,

多次反射和噪声
,
仍然大量是人工

操作
。

本文将介绍设计一种机械法
,

它可以自动确定这些时差或它们的通俗叫 法 t一△ t

函数
。

该法广泛运用观测到的现象
,

即在画到对数 △t 和线性时间坐标图上时
, t一△t时

差函数 良好的接近于分段直线函数
。

将讨论确定这些直线 函数的准则并给出使用他们得

到的几个例子
。
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在地下构造不连续的地区有可能作出良好的速度估算
。

这种地区的一个模型是由任

意分布的点散射体组成 的地壳
。

如果该模型上所有记录数据的偏移都共 同 作 归位 (偏

移 ) 校正
,

则归位校正数据就只取决于中心点和时间
,

但其偏移必须根据普通的平面层

双曲线而定 (根据这些双曲线容易估算出速度 )
。

只须简单地颠倒通常的速度确定和归

位校正的的次序就可根据点散射资料作出良好的速度估算
。

检查这种点散射源模型与野外资料关系的第一步是研究所有数据偏移 共 同 归位方

法
。

理论上
,

精确的归位要求明确的固定炮检距剖面间的祸合
。

然而
,

看来这种祸合在

很多情况下似乎无关紧要
。


